ZAKEAD ELEKTROMECHANIKI DZWIGOWEJ
UL. NIEDZIALKOWSKIEGO 24, 71-410 SZCZECIN
CERTYFIKAT SYSTEMU ZARZADZANIA JAKOSCIA I1SO
© Nr.CSJ/169/2004

DOKUMENTACJA TECHNICZNO-ODBIORCZA
1.  INFORMACIE OGOINE |

, ASLIFT

- Zaklad Elektromechaniki DZzwigowej
71-410 Szczecin, ul. Niedziatkowskiego 24
tel.(091) 423-82-30 fax 421-99-13

1.1. Nazwai adres prdduceﬁta:

ASLIFT
Zaktad Elektromechaniki DZzwigowej
71-410 Szczecin, ul. Niedziatkowskiego 24
tel. (091) 423-82-30 fax. 421-99-13

1.2.  Zaklad montazowy:

1.3.  Eksploatujacy: . - SPECJALISTYCZNY SZPITAL
Vo ' im. prof. Al. Sokotowskiego
' ' 70-891 Szczecinie - Zdunowo
ul. A. Sokotowskiego 11

Szczecin - Zdunowo
ul. A. Sokotowskiego 11

1.4.  Adres zainstalowania:

- powierzchnia uzytkowa

1.5.  Numer fabryczny: 0088/2008
1.6. Typ dzwigu: SKH2000-F
1.7.  Rokbudowy: = 2008
2. OPIS TECHNICZNY DZWIGU
2.1.  Typ dzwigu: Oéobowy elektryczny
2.2.  Udzwig nominalny: 2000 kg /20 oséb
2.3. Predko$¢ nominalna: 0,63 m/s
2.4.  Wysokoé¢ podnoszenia: 14,51 m
2.5.  Liczba przystankow: 5
26, Tos¢ dojsé: 5
2.7. Kabina: Metalowa panelowa

- szerokos§¢ 1600 mm

- glebokosé 2500 mm

- wysokos$é 2100 mm

4 m?




LASUFT T

ZAKLAD ELEKTROMECHANIKI DZWIGOWEJ
UL. NIEDZIALKOWSKIEGO 24, 71-410 SZCZECIN
CERTYFIKAT SYSTEMU ZARZADZANIA IAKOSCIA ISO
Nr. CSJ/169/2004

2.8.  Masa kabiny kompletne;:

2.9. Dojscie do maszynowni:

2.10.

2.11.

2.12.

2.13.

2.14.

2.15.

2.16.

2.17

2.18.

2.19.

Zawieszenie:

Liny nosne:

- rodzaj lin

- il0$¢ lin

- Srednica liny

- min. sifa zrywajaca

- wsp6tezynnik bezpiecz.

Sterowanie:

- rodzaj

- nr. schematu
- producent

Drzwi dzwigu:

- rodzaj konstrukcji

- oznaczenie drzwi kabinowych
- oznaczenie drzwi szybowych
- typ zamkoéw bezp.

- producent

Chwytacze kabiny:
- rodzaj konstrukeji
- 0znaczenie

- producent

Przeciwwaga:

- ciezar

Zesp6t napedowy:
- welagarka

- silnik

- luzownik

- producent

Ogranicznik predkogci:
Koto cierne:

Koto zdawcze:

1650 kg

Z korytarza ostatniej kondygnacji budynku.

lina BRUGG
6

10 mm
51200 N

163>143  16,3>12,0

zbiorcze w dot

mikroprocesorowe wg. schematu F1/CE/M
Interlift Sp.z 0.0. Krakéw

automatyczne teleskopowe Sd = 1200 mm
DKM-2/L 1200x2000
DSE - 2/L 1200x2000
DSE/V
»IDE” Sp.z 0.0

chwytacze slizgowe
TDE-TCS1
»IDE” Sp.z 0.0.

ramowa
2400 kg

typ MR17
- 400V, 50 Hz, 13,5 kW
200V
SIKOR
typ: LK-250
@ 560x6x10

8520




T T ZAKEAD ELEKTROMECHANIKI DZWIGOWEJ

M ' UL. NIEDZIALKOWSKIEGO 24, 71-410 SZCZECIN

CERTYFIKAT SYSTEMU ZARZADZANIA IAKOSCIA ISO
Nr. CSJ/169/2004

220. Zderzaki kabinowe: . Typ.ES,szt.2
221. Zderzaki przeciwwagi: Typ. T4, szt. 1
2.22. Prowadnice kabinowe: . TI0x75x16
2.23. Prowadnice przeciwwagi: - o T 50x50x9
2.24. Wspomiki prowadnic kabiny: "~ stalowe

2.25. Wsporniki prowadnic przéciwwagi:' ‘stalowe

2.26. Szyb dzwigu:

- rodzaj ‘ murowary
{ - szerokos¢ : 2200 mm -
© - glebokosé 3100 mm
- - Wysoko$¢ ' 19260 mm
- nadszybie 3400 mm
- podszybie . ' 1350 mm

2.27. Zabezpieczenie przed przecigzeniem:  czujnik przecigzenia.

2.27.. Wykonanie dzwigu:  Budowa dzwigu odpowiada Dyrektiwie 95/16/WE.

Opracowat:

inz. A. Bartnik Szczecin, listopad. 2008t. -




